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LuftvoO

§ 21b Verbotener Betrieb von unbemannten Luftfahrtsystemen und
Flugmodellen

(1) Der Betrieb von unbemannten Luftfahrtsystemen und Flugmodellen ist
verboten, sofern er nicht durch eine in § 21a Absatz 2 genannte Stelle oder
unter deren Aufsicht erfolgt,

1. auBBerhalb der Sichtweite des Steuerers nach Mal3gabe des Satzes 2,

sofern die Startmasse des Geréats 5 Kilogramm und weniger betragt,

2. das auf Grund seiner Eigenschaften vom Bundesamt flr

Verbraucherschutz und Lebensmittelsicherheit flr die Anwendung mit

Luftfahrzeugen nach dem Verfahren nach Absatz 4 genehmigt worden ist.
(2) Der Betrieb von unbemannten Luftfahrtsystemen mit einer Startmasse von
mehr als 25 Kilogramm ist verboten. Die zustandige Behotrde kann zum
Beispiel flr einen Betrieb zu land- oder forstwirtschaftlichen Zwecken, auf
Antrag Ausnahmen von dem Verbot nach Satz 1 zulassen, wenn die
Voraussetzungen von § 21a Absatz 3 Satz 1 erfillt sind. § 20 Absatz 5 und §
21a Absatz 5 und 6 gelten entsprechend.
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Die neue Drohnen-Verordnung
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© Kennzeichnungspflicht: Ab 0,25 kg muss eine Plakette mit Namen und Adresse des Eigentiimers angebracht werden - auch auf Modellfluggelinden. Weitere Uberflugverbotsbereiche siehe: www.bmvi.de/drohnen

) Kenntnisnachweis: Ab 2,0 kg miissen besondere Kenntnisse nachgewiesen werden.
© Erlaubnispflicht: Ab 5,0 kg wird eine spezielle Erlaubnis der Landesluftfahrtbehdrde benétigt.

€ Ab 100 m: In dieser Hohe diirfen Drohnen nur fliegen, wenn eine behérdliche Ausnahmeerlaubnis eingeholt wurde. Bei Modellflugzeugen miissen lediglich besondere Kenntnisse nachgewiesen werden.
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Sicherer Betrieb von
Drohnen in Europa

Update on EASA’s activities

3 Anwendungsszenarien: Open, Specific und Certified

5 Risikokategorien: CO, C1, C2, C3 und C4
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Status on drafting of Regulatory Framework
Following a four month consultation period on the Notice of Proposed Amendment, NPA 2017-05,
EASA published Opinion 01/2018, including a proposal for a new Regulation for UAS operations
in ‘open’ and ‘specific’ category.

‘open’ category is a category of UAS operation that, considering the risks involved, does not
require a prior authorisation by the competent authority nor a declaration by the UAS operator
before the operation takes place;

‘specific’ category is a category of UAS operation that, considering the risks involved, requires
an authorisation by the competent authority before the operation takes place, taking into account
the mitigation measures identified in an operational risk assessment, except for certain standard
scenarios where a declaration by the operator is sufficient or when the operator holds a light UAS
operator certificate (LUC) with the appropriate privileges.;

‘certified’ category is a category of UA operation that, considering the risks involved, requires
the certification of the UAS, a licensed remote pilot and an operator approved by the competent
authority, in order to ensure an appropriate level of safety.

The proposed Regulation will be accompanied by appropriate AMC and GM. This will be officially
published as soon as the proposed Regulation has been adopted by the EU Commission. In
order to support the stakeholders, a draft version of the AMC and GM has been made available,
its final text may be improved.


https://www.easa.europa.eu/document-library/notices-of-proposed-amendment/npa-2017-05
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
https://www.easa.europa.eu/document-library/opinions/opinion-012018#group-easa-downloads
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On 28 February 2019 the EASA Committee has given its positive vote to the European
Commission’s proposal for an Implementing Act regulating the operations of Unmanned Aircraft
Systems (UAS) in the open and specific categories.
The Delegated act which contains the technical requirements for UAS including the requirements
for the CE marking of the UAS in the open category is expected to be adopted by the Commission
at the latest on 15 March 2019. Thereatfter it will be sent then to European Council and European
Parliament for their 2 months scrutiny period. EASA expects the publication of the delegated act in
Q2 20109.
In parallel, EASA is working on the next steps that will enable safe operations of UAS and the
integration of these new airspace users into the airspace:
Complementing the above mentioned regulations with Alternative Means of Compliance (AMC) and
Guidance Material (GM): Executive Director’s Decision is expected in Q2 2019
EASA’s Opinion with 2 standards scenarios declarative which will be an appendix to the
Implementing Act: EASA’s Opinion expected in Q4 2019
EASA's Notice of Proposed Amendment (NPA) for the UAS in the Certified Category which will
include a comprehensive package addressing all aviation domains (airworthiness, continuing
airworthiness, remote pilot license, aircraft operations, ATM/ANS and aerodromes): NPA expected
in Q4 2019-beginning 2020.
EASA’s Opinion of U-space including a high level framework: Opinion expected by Q4 2019.
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RICHTLINIE 2009/128/EG DES EUROPAISCHEN
PARLAMENTS UND DES RATES

(14) Das Spritzen oder Sprihen von Pestiziden mit Luftfahrzeugen
kann insbesondere durch die Abdrift signifikante nachteilige
Auswirkungen auf die menschliche Gesundheit und die Umwelt
haben. Das Spritzen oder Sprithen mit Luftfahrzeugen sollte
daher generell verboten werden, mit der Moglichkeit von
Ausnahmegenehmigungen in Fallen, in denen es gegenlber
anderen Spritz- oder Sprihmethoden eindeutige Vorteile im
Sinne von geringeren Auswirkungen auf die menschliche
Gesundheit und die Umwelt bringt oder wenn es keine
praktikablen Alternativen gibt, sofern die beste verfugbare
Technik zur Verringerung der Abdrift zum Einsatz kommt.

- Artikel 9 .......
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PfISchG
§ 18 Anwendung von Pflanzenschutzmitteln mit Luftfahrzeugen

(1) Die Anwendung von Pflanzenschutzmitteln mit Luftfahrzeugen ohne
Genehmigung nach Absatz 2 ist verboten.

(2) Die zustandige Behorde kann auf Antrag die Anwendung eines
Pflanzenschutzmittels mit einem Luftfahrzeug nach Mal3gabe des Satzes 2

und der Absatze 3 und 4 genehmigen, soweit es flr eine wirksame Anwendung
keine vergleichbaren anderen Maoglichkeiten gibt oder durch die Anwendung mit
Luftfahrzeugen gegentber der Anwendung vom Boden aus eindeutige Vorteile
Im Sinne geringerer Auswirkungen auf die menschliche Gesundheit oder den
Naturhaushalt bestehen. Eine Genehmigung soll nur erteilt werden zur
Bekampfung von Schadorganismen

1. im Weinbau in Steillagen,

2. im Kronenbereich von Waldern.
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PfISchG
§ 18 Anwendung von Pflanzenschutzmitteln mit Luftfahrzeugen

(3) Zusatzlich zu den Vorschriften nach § 12 darf eine Genehmigung nach
Absatz 2 nur fur die Anwendung eines Pflanzenschutzmittels erteilt werden,

1. das vom Bundesamt flr Verbraucherschutz und Lebensmittelsicherheit im
Rahmen eines Zulassungsverfahrens auch fiir die Anwendung mit
Luftfahrzeugen zugelassen worden ist oder

2. das auf Grund seiner Eigenschaften vom Bundesamt fur Verbraucherschutz
und Lebensmittelsicherheit fir die Anwendung mit Luftfahrzeugen nach dem
Verfahren nach Absatz 4 genehmigt worden ist.




Bundesamt
fir Verbraucherschutz und Lebensmittelsicherheit

Bekanntmachung

uber die Leitlinie fur die Expositionsbewertung von Anwendern,
Arbeitern, Anwohnern und Umstehenden

bei der Risikobewertung von Pflanzenschutzmitteln
(Guidance on the assessment of exposure of operators,
workers, residents and bystanders in risk assessment
for plant protection products)
(BVL 15/02/14)

Vom 28. Oktober 2015

Am 24. April 2015 wurde die am 23. Oktober 2014 veréffentlichte Leitlinie ,,Guidance
on the assessment of operators, workers, residents and bystanders in risk assess-
ment for plant protection products” aktualisiert (EFSA Journal 2014;12(10):3874;
(http://www.efsa.europa.eu/en/efsajournal/pub/3874.htm).

In der Sitzung des Standigen Ausschusses fiir Pflanzen, Tiere, Lebensmittel und
Futtermittel am 29. Mai 2015 haben die Mitgliedstaaten die Leitlinie zur Kenntnis
genommen. Sie_ist verbindlich anzuwenden fir alle Antrage, die ab dem 1. Januar
2016 _gestellt werden. Bei einer Antragstellung vor dem 1. Januar 2016 kann die
Expositionsbewertung flir Anwender, Arbeiter, Anwohner und Umstehende wahl-
weise nach den derzeit in den Mitgliedstaaten angewendeten Modellen erfolgen
und/oder vorzugsweise nach der neuen EFSA-Leitlinie.

GemaB Verordnung (EG) Nr. 1107/2009 dirfen Pflanzenschutzmittel nur zugelassen
werden, wenn sie bei sachgerechter und bestimmungsgeméaBer Anwendung keine
schadlichen Auswirkungen auf die Gesundheit haben. Die EFSA-Leitlinie soll Risiko-
bewerter und Antragsteller darin unterstitzen, die Exposition fur Anwender, Arbei-
ter, Anwohner und Umstehende gegenlber Pflanzenschutzmittel, unter Vorausset-
zung einer sachgerechten und bestimmungsgeméaBen Anwendung, abzuschéatzen.
Dazu werden routinemaBig weiterhin Risikobewertungen fir einzelne Pflanzen-
schutzmittel in einem gestuften Verfahren durchgefiihrt. Mit der EFSA-Leitlinie ist
als Neuerung eine akute Risikobewertung flir Anwender, Arbeiter und Umstehende



Gesetzliche Grundlagen

VO (EU) Nr. 1107/2009 uber das Inverkehrbringen von Pflanzenschutzmitteln

...soll ein hohes Schutzniveau fur die Gesundheit von Mensch und Tier gewahrleistet
werden...

.. Vorsorgeprinzip sollte angewandt werden ...

.. durfen keine schadlichen Auswirkungen auf die Gesundheit von Menschen
einschliel3lich der besonders gefahrdeten Personengruppen... haben

.. ,gefahrdete Personengruppen” Personen, die bei der Bewertung besonders zu
berlicksichtigen sind. Dazu zahlen schwangere und stillende Frauen, Kinder im
Mutterleib, Sauglinge, Kinder, altere Menschen...

VO (EU) Nr. 284/2013 zur Festlegung der Datenanforderungen fur
Pflanzenschutzmittel

...Eine Abschatzung der Exposition von Umstehenden und Anwohnern ist flr jede
relevante Anwendungsmethode durchzufuhren. ...

. - .
27. Jahrestagung .Integrierter Pflanzenschutz®, Rostock, 05.12.2018 Seite 3 F -N_ B'FR
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Spriuhdrohne 2: Hochschule
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) ' University
Spannweite: ca.2,6 m
Schub: ca. 88 kg
Max. Startgewicht: ca. 50 kg
Max. Zuladung: ca. 30 kg
Tankinhalt: ca. 201
Arbeitsbreite: 2-3m

Flugdauer: ca. 12 min




Spriuhdrohne 3:

Spannweite:
Schub:

Max. Startgewicht:
Max. Zuladung:
Tankinhalt:
Arbeitsbreite:
Flugdauer:

ca.
ca.
ca.
ca.
ca.
ca.
ca.

4,6 m
192 kg
115 kg
45 kg
40 |

4 m

20 min
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Sensorik

ToF - Kamera

Optical Flow / Ultraschall




3D-Karten zur automatischen Befliegung nach RTK-GPS

Figure 1: Orthomosaic and the corresponding sparse Digital Surface Model {(DSM) before densification.
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Versuch Nr. 1 // (2m Arbeitsbreite) Multikopterdrohne mit 5 Airmix 110-01
Injektordiisen; h=1,5m; V=2m/s
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Versuch Nr. 2 // (2m Arbeitsbreite) Multikopterdrohne mit 5 Airmix 110-01

Injektordiisen; h=2,5m; V=2m/s
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Versuch Nr. 3 // (2m Arbeitsbreite) Multikopterdrohne mit 5 Airmix 110-01

Injektordiisen; h=1,5m; V=4m/s
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Versuch Nr. 4 // (2m Arbeitsbreite) Multikopterdrohne mit 5 ATR 80 braun
Hohlkegeldisen; h=1,5m; V=2m/s
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Versuch Nr. 5 // (2m Arbeitsbreite) Multikopterdrohne mit 5 ATR 80 braun
Hohlkegeldiisen; h=2,5m; V=2m/s
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Applikationsgeschwindigkeit: 7,2 km/h (2,0 m/s)
Applikationshéhe: 1-2 m tiber dem Rebbestand
Einteilung der Laubwand in 6 Zonen

Einsammeln und Abwaschen der Blatter der
einzelnen Zonen

Auswertung mit einem Fluoreszenzspektrometer
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* Drohne: Agrofly SA

Max. Startgewicht:
Max. Zuladung:
Tankinhalt:

Bedulsung:

Druck:
Gesamtdiusenausstoss:
Fluggeschwindigkeit:
Arbeitsbreite:
Aufwandmenge:

Blattbelagsmessung Leytron (CH) 13.09.2016 & L .

University

ca. 20 kg
6 x TR/ TVI 80 005

ca. 4,5 bar
ca. 1,5 I/min
2 m/s

3m

ca. 45 l/ha
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* Drohne: DJI Agras MG-1

* Dusen:
- feintropfige Hohlkegeldise (Albuz ATR gelb)
- grobtropfige Injektordise (Airmix 110015)
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Drei Flugbahnen (4m Arbeitsbreite je Bahn) Agronator-Drohne mit
AirMix 110 015 Injektordiisen, 2018
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Drei Flugbahnen (2m Arbeitsbreite je Bahn) Multikopterdrohne mit
AirMix 110 015 Injektordiisen, 2018
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Flugplan Drohnenprojekt Steinberg
links ist Nordwesten, oben ist Nordosten

Vi5-01 bis VG-06: Flache 4785 x 8.00 m = 383 m?; Bonurbereich 78 m Rebzeile

VG015 bis VG-16; Flache 17.40 x 32,00 m= 557 m¥; Boniturbereich 104 m Rebzeile
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® Hochschule

Fazit: 'O*? Geisenheim

University

Drohnen fir Pflanzenschutzanwendung prinzipiell geeignet
Applikationsqualitat bietet Raum fiir Verbesserungen
Driftpotential deutlich geringer als beim Helikopter
Gesetzeslage schwierig, tangiert Luft- und Pflanzenschutzrecht

UAS sehr vielseitig, viele Anbieter, Flugsteuerung, Sensorik, GPS,
Bauformen, GréR3e, Payload, Flugdauer etc.

Sprihsysteme geniigen noch nicht den Anforderungen

Keine zugelassenen Mittel, Wasseraufwand, Wirkungsnachweis,
Phytotox noch nicht abschlieBend geklart, Daten zum Driftpotential
fur die Risikoabschatzung miissen noch erhoben werden

Verfahren zur Risikoabschiatzung noch nicht definiert
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